FICHA TECNICA

Trimb

SOFTWARE

TRANFORME DATOS DE
SENSORES MOVILES EN
INTELIGENCIA GEOESPACIAL

Trimble”® Trident™ procesa y gestiona de manera

eficiente los datos de sensores moviles terrestres,

para la produccion precisa de GIS y entregable de
topografia detallados.

Creando Inteligencia Geoespacial

Los sistemas moviles de imagenes y laser
escaner crean inmensos conjuntos de datos que
pueden sobrecargar rapidamente los flujos de
trabajo manuales. Trimble Trident proporciona
solidos procesos para el posicionamiento de
objetos, mediciones, clasificacion de nubes de
puntos y creacion de capas (layers) —ideal par
el analisis de imagenes y datos de laser escaner
georreferenciados.

Funciones lideres en la industria permiten
acelerar los proyectos e incrementar la
productividad, incluyendo procesos automaticos
claves como el modelado 3D, deteccién de
sefiales y postes, deteccion de sefializacion

horizontal, deteccion de bordes y lineas de rotura,

geometria de carretera y medicién de distancias
libres (verticales y horizontales).

Disefiado para la productividad

Trident Imaging Hub provee potentes
procesamientos de datos y capacidades

de gestion. Mddulos opcionales permiten

la extraccion de datos con alto nivel de
automatismo, disefiados para flujos de trabajo
especificos de GIS, topografia e inventario

de activos.

‘-. Trident Imaging Hub

)

Carga rapida de los datos de sistemas MX

Gestione y analice imagenes digitales
y nubes de puntos con confianza:

Aplicacion precisa del postprocesamiento de
trayectorias

Herramientas para Garantia y Control de
Calidad

Colorizacién RGB de nube de puntos

Clasificacién manual y extraccion de
informacién desde imagenes y nube de puntos
Formularios definidos por usuario para registro
de datos GIS

Proyeccién de datos GIS existentes en
imagenes y nube de puntos, para facilitar la
gestién de datos

Conexion directa a base de datos GIS por
multiples usuarios para la extraccion de
informacién y mantenimiento

Trident Factory
3 1 Automatismos para inventario de

activos, geometria y andlisis de
seguridad:

Mdédulo opcional para Trident Imaging Hub

Reconocimiento automatico y deteccion de
cambios en postes y sefializacion horizontal
y vertical

Modelado automatico del terreno,
interferencias verticales (galibos) y
horizontales, distancias de visibilidad,
secciones transversales, bordes y ejes

Exportacion de mallado 3D en ficheros
Land XML

eCognition para Trident

Automatismos configurables
para la extraccion y analisis de
caracteristicas:

Mdédulo opcional para Trident Imaging Hub

Andlisis y procesos de datos seleccionados
en Trident usando el Conjunto de Reglas
de eCognition

Resultados directamente mostrados en Trident

TRANSFORMANDO LA MANERA EN QUE SE TRABAJA EN EL MUNDO

le Trident

Principales caracteristicas

Eficaz visualizacion, navegacion
y procesamiento del conjunto de
datos (laser escaner e imagenes)
moviles terrestres

Extraccion automatica de informacion

Potente apoyo para las bases de datos GIS
de empresas
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Trident Imaging
Hub

eCognition for

MX7  MX2 MX8 Trident

Trident Factory

Caracteristicas generales

Configuracién del proyecto v v v v
Gestor de sistemas de coordenadas v v v v
Conectividad a bases de datos v v v v
Opciones de modificacién/manipulacién de bases de datos v v v v
Visualizacién de nube de puntos en 2Dy 3D v v v v
Visor de imagenes 2Dy 3D v v v v
Opcidn de reproduccién de videoclip v v v v
Visor de nube de puntos 3D con zona de interés (ROI) v v v
Imagen digital combinada: nube de puntos e informacién vectorial v v v
Combinacion de anotaciones/etiquetas v v v
Opciones de colorizacién de nubes de puntos v v v
Calibracién del eje de punteria de la cdmara con puntos de control v v v v
Opciones de navegacion (visualizacion)

Imagen digital con fusién simultdnea de nube de puntos v v v v
Diferentes opciones de vistas de orientacion v v v v
Vista panordmica v v v v
Marcas indicadoras de navegacién (2DAnalyst + 3DMap) v v v v
Herramientas de dibujo y extraccion de caracteristicas

Herramienta para referencia lineal de la trayectoria GPS v v v v
Herramientas para creacién y modificacién de formularios GIS v v v v
Digitalizacién de elementos espaciales por fotogrametria (2 clics) v v v v
Creacién de elementos en pavimento (1 clic) v v v v
Varias herramientas para edicién de vectores 3D y mediciones v v v v
Herramienta para recorte de iméagenes v v v v
Identificacion manual de activos (sefiales, elementos urbanisticos, ...) v v v v
Repositorio y visor de libreria de simbolos (de cualquier tipo de activo) v v v v
Importacion de datos

Importacion de ficheros de navegacion v v v
ESRI SHP, CSV, DXF v v v
Nube de puntos en formato LAS 1.2* v v v
Exportacion de datos

Conexion directa a GIS externo (BBDD corporativa, SQL, Geodatabases) v v v v
ESRI SHP, CSV, DXF v v v v
Conversién AVl / PGR a JPG (con titulos) v v v v
Exportacion AVl / PGR a TopoDOT v v v v
Nube de puntos en formato LAS 1.2, LAS 1.4, LA20 v v v v
Exportacion simple o multiple de imagenes v v v v
Herramientas avanzadas

Herramienta para calibracién de laser v v v
Registro de datos laser v v v

Ajuste de posicion v v v N

Deteccién de punto de control / diana v v v

Registro de nube de puntos con puntos de control / diana v v v >

Registro de nube de puntos con nube de puntos v v v ~

Deteccién y comprobacion automatica en superficies planas v v v ~
Linea de comando para exportacion de ficheros LAS1.2y LAS 1.4 v v v
Herramientas para clasificaciéon de nube de puntos v v v -

Seleccién de objetos con 1 clic v v v -

(superficies planas y postes / cilindros)

Caja 3D, seleccién por rectangulo o poligono v v v -
Herramienta de extraccién de lineas de rotura 3D v v v -
Colorizacion RGB de nube de puntos v v v _
Extraccion automatica
Generacién de mosaicos del pavimento desde imagenes v v -
Deteccion de postes / elementos cilindricos (con deteccién de cambios) v v v -
Deteccion de sefiales (con deteccién de cambios) v v v /
Deteccion del bordes / lineas de rotura v v v
Deteccion de marcas del pavimento / sefializacion horizontal v v ‘
Modelo de la carretera / camino (MDT, seccién transversal, perfiles) v v v
Linea o distancia de visibilidad —horizontal y vertical v v v
Interferencias horizontales y verticales (galibos) v v v
Exportacion a Land XML v v v
Conjunto de reglas de eCognition para deteccién de bordes de v v v
pavimento
Conjunto de reglas de eCognition para clasificacion del terreno / suelo v v v
Conjunto de reglas de eCognition extensibles / programables v v v
Servidor eCognition v v v

* Solo visualizacién y edicién, pero no exportacion.
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