Secciéon 17: Deteccidn de cambios

Seccién Objetivo

Esta seccién estd destinada a guiar a los estudiantes a través de un flujo de trabajo de deteccién de cambios que por primera vez coincide
con los histogramas de las dos imagenes, antes de co-registro y luego ejecutar la herramienta de deteccién de cambios de diferencias de
imagenes.

Los estudiantes entonces utilizar DeltaCue para llevar a cabo la deteccién de cambios avanzados en una serie de escenarios practicos del mundo
real.

Herramientas utilizadas

Hiistogram Matching Esta funcién determina mateméticamente una tabla de buisqueda que convierte el histograma

de una imagen a parecerse al histograma de otro.

Una herramienta completa para orthorectifying y geocorrecting imégenes

AutoSync . 2
manualmente. A continuacién, se enumeran en el orden en el que aparecen en el
cuadro de didlogo Editor de Preferencia.
Image Difference Se utiliza para el anélisis de cambios con escenas que representa la misma area en diferentes
momentos.
DeltaC DeltaCue puede distinguir cambio significativo del cambio insignificante y luego le ayuda a
eltaCue

identificar los cambios que son de interés especifico para su aplicaciéon



Deteccidn de cambios
Objetivo:

Los estudiantes guiar su camino a través de un flujo de trabajo de deteccién de cambios que por primera vez coincide con los histogramas
de las dos imégenes, antes de co-registro y luego ejecutar la herramienta de deteccién de cambios de diferencias de imagenes.

Tarea 1: Coincidencia de histograma

1. Go to File > Open Raster Layer

Para este ejercicio vamos a utilizar dos conjuntos de datos capturados sobre Pleiades Melbourne. Las
imégenes fueron capturadas en 2012 y 2013.

2. Abra los siguientes conjuntos de datos del directorio TrainingData.
. Melb_2012.img
. Melb_2013.img

3. Use la herramienta swipe (se accede desde la pestafia Inicio). Evaluar las imagenes por cambios en la construccion
de edificios durante este periodo.

Es posible que observe estas imagenes aparecen espectralmente diferente. A medida que la herramienta de deteccién de cambio de
Imagen Diferencia mira a la diferencia de los valores de los pixeles individuales, haciendo coincidir los histogramas de las imagenes
primero puede ayudar a eliminar el ruido del resultado final.

4. Evaluar las imégenes para su radiométrica (brillo / contraste) cualidades. Usted debe notar que melb_2012.img se ve
mejor que melb_2013.img.

5. A partir de la raster pestafia clic Radiometric > Histogram Match..

6. Esta sencilla herramienta nos permite coincidir con radiometricamente los histogramas de las dos imégenes. Para el Fichero de
entrada escoger melb_2013.img.

7. Para el Archivo de entrada para que coincida escoger melb_2012.img. Esta seré la referencia

imagen.
8. Nombre del Archivo de salida melb_2013_matched.img.
9.Compruebe el Utilizar todas las bandas en Concordancia.

Input File: (*img) Input File to Match: (*img) Output File: (*img)
c:ftrainingdata/outputs! ~ & melb_2012.img -~ & melb_2013_matched.im ~ &

1 Band to katch to [“llgnare Zera in Stats.
V] Use All Bands For Matching Outputto: @ OutputFile ) LUT of Input File

[From Inquire Box| Data Type:

| Input#1:  Unsigned 8 bit
Input#2:  Unsigned & bit

@ File uLY: -37.79 LRY: -37.83 3 ||oiput [UnsionasiBii

Batch | [ Aol |
[ Help

Coordinate Type:Subset Definition:

© Map uLx 14484 LRX: 144.89




10. Deje el resto como predeterminado y haga clic Okay para ejecutar el proceso.

11. En una Vista 2D comparar la diferencia entre melb_2013.imgy
melb_2013_matched.img.

Tarea 2: Co-registro con sincronizacién automatica
1. A partir de la Toolbox pestafia clic AutoSync Workstation.
2. Seleccionar Create a New Project

3. El nombre del archivo de proyecto melb./ap.

4. Cambie la opcién Geocorrection option to Resample.

Choose Project Options:
Workflow: © Georeference () Edge Matching

Project File: (*lap) melb.lap v =

Please select project output options:

Specify the properties of your outputimages.

Geocorrection: ) Calibrate @ Resamp

[D\esample Settings...]
Use output directary and file name suffix for calibrate
Default Output c/trainingdata/outputs/ v B

Default Output File Name _output

LT

¥ Generate Summary B Melb.htm -

| ok || cancel | [ Help

5.Haga clic OK.
Ahora vamos a configurar la imagen de referencia y laimagen de entrada.
6. Haga dlic derecho en Imagen de referencia y elige melb_2012.img.

7. Ahora haga clic derecho Input Images y seleccione melb_2073_matched.img. Este es el

histograma de la imagen emparejados que hemos creado en el gjercicio anterior.

8. FRPF')\;i)mer lugar, vamos a hacer algunos cambios sencillos en los ajustes del punto de medicién automatica de la herramienta

B

10. Cambio de encontrar puntos de Con Defined Pattern.

9. Haga clic en el Edit Project Properties botén

11. Encienda Keep All Points.



14.

APM Strategy | Geometric Model | Prajaction | Outout |

Spedify the automatic point measurement (AF) algorithm settings.

Find Foints With: ) Default Distribution @ Defined Pattern

Intended Mumber of 1—: ] Keep All Points

Starting Column: 128 & Starting Line: 128 :
Column Increment. 256 B Line Increment; 256 2
Ending Colurnn: 0 E Ending Line: 0 =
[¥] Automatically Femowve Blunder Maximum Blunder Removal 2 =

[ Fesetto Defaults ] [Advanced Set‘lings...]

[ OK ][ Cancel ][ Help ]

12. Ahora vamos a ejecutar la APM para encontrar automaticamente GCP. Desde la barra de herramientas haga clic en el
APM icono @ .
13. Usted vera un gran nimero de GCP que se han generado de forma automatica.
Ahora vamos a ejecutar el proceso de sincronizaciéon automatica volver a muestrear. Process >Calibrate/Resample.

15. Habra una imagen llamada melb_2013_matched_output.img en su salida
directorio.

16. Abrir melb_2073_matched _outputimg encima de melb_2013_matched.img
17. ¢La nueva imagen se movi6 de manera significativa a partir del original?

18. Ahora compare melb_2013_matched _outputimg con melb_2012.img. Vas a
notan estas dos imégenes se ajustan mucho mejor, tanto de forma radiométrica y espacialmente.




Tarea 3: Diferencia deteccién de cambio de imagen

Los estudiantes usarén ahora la herramienta Cambiar deteccién de diferencia de imégenes para comparar las imagenes de

2012 y 2013 Melbourne procesados.

1. Aseglrese de que las imagenes sélo se abren en la Vista 2D se melb_2012.imgy
melb_2013_matched_outputimg.

2. A partir de la Raster Tab> Change Detection grupo seleccione Image Difference.

‘Drawing Format Table

4 = A @ b W®
pixel Knowledge Radar [nterferometry Geometri
Anal

- Engineer~  |Detection Express~ - nalyst - Tools~
| Radar Toolbox

| ®3  Zonal Change Detection Express
™4 Discriminant Function

Image Difference

Image Difference

Per-pixel change detection
between two images.

3. Para la imagen antes de elegir melb_2012.img

4. Para la imagen después de elegir melb_2013_matched outputimg
5.El nombre del archivo de Imagen Diferencia difflimg

6. Resalte un nombre al cambio de archivo changel.img

7. Dejar el aumento y disminucién valores por defecto en el 10% por ahora.

Before Image: (*img) || After Image: (*img)
melb_2012.img v & melb_2013_matched_o v &

Image Difference File: (*img) Highlight Change File: (*img)
diff1.img v @ changel.img

~

Highlight Changes:

@ As Percent (0 AsValue

Decreases more than: 10.0 e as

\
\ X
Increases more than:  10.0 =] as

[ Batch | [ aA0l. |

[ View . ] Help

8.Haga clic en Aceptar para ejecutar el proceso.

9. Cuando el proceso se ha completado, abierto changel.img sobre la parte superior de
melb2012.img.
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Los pixeles que se muestran tan verdes se han incrementado mas de un 10% entre las dos imagenes.

Los pixeles mostrados como rojo han disminuido mas del 10% entre las dos imégenes.

10. Es posible que observe la imagen contiene falsos positivos un buen montén de pixeles verdes, éstos son considerados.
Vamos a ajustar la configuracién para dar cuenta de esto cuando corremos el de deteccién de cambios de

nuevo.
1. Abrir difflimg

La imagen de diferencia produce una imagen en escala de grises compuesta de los datos continuos de una
sola banda. Esta imagen es el resultado directo de |a sustraccién de la imagen antes de la imagen después.
Desde Deteccién de cambios calcula el cambio en los valores de brillo con el tiempo, el Archivo de Imagen
Diferencia refleja que el cambio usando la imagen en escala de grises.

ury

2. Evaluar el cambio en diffl.img.

-

3. De los dos métodos para visualizar el cambio, ;Cuél cree que es mas eficaz?

Ahora vamos a gjecutar la deteccién de cambios de nuevo.

N
N

. En la pestaia de la trama, el grupo de deteccion de cambios, abierta Imagen Diferencia

—_
o

. Para la imagen antes de elegir melb_2012.img

=
o

. Para la imagen después de elegir melb_2013_matched outputimg

Y
=]

. Nombre de la imagen de diferencia Archivo diff2.img

vy
[+

. Nombre del Resalte cambio de archivo changez.img

Como vimos un gran nimero de falsos positivos en la imagen anterior vamos a ajustar el incremento de
cambio y disminuir para dar cuenta de esto.

19. Modificacién de los Aumentos mas que el valor de 25%

20. Cambiar las disminuciones mas de valor a 15%.
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o

‘ After Image: (*img)
melb_2012.img v @ || melh_2013_matched_o v [Z

Layer: |1 >4 Layer: |1 > | :

Image Difference File: (*img) Highlight Change File: (*img)
diff2.img ~ @ changeZ.img -zl

Highlight Changes:
@ As Percent () As Value

Increases mare than;  25.0 = as [j}
= | |~

”[ OK ]ﬁ [ Batch | [ A0l. |

| Decreases marethan: 15.0 =

[ Cancel ] [ Wiew . ] [ Help J

21.Haga clic en Aceptar para ejecutar el proceso.

22. Evaluar la resultante changeZ.imgimagen. ;Es el resultado mas limpio que changel.img?

¢Cudles son las limitaciones de este método de deteccion de cambios?

)
'l"l'l .f
| ey
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Irak BDA Deteccidn de cambios con

DeltaCue

Objetivo:

Este ejercicio se centrar4 en el uso de imagenes QuickBird BDA sobre una ubicacién en Irak. La imagen primero se co-registrado en
AutoSync antes Delta Cue se utiliza para la deteccion de cambios.

Tarea 4: Preparacién de capas de datos
1. Ir a File > Open Raster Layer.

2. Abierto las siguientes imagenes
. Irag_gb_bda_timel.img
. Irag_qgb_bda_timeZ2.img

3. Evaluar qué tan bien las dos iméagenes se superponen con la funcién magnética disponible en
el Home tab > View Group.

Mientras que la imagen parece superponerse bastante bien (dentro de 2 - 5 pixeles), detecciéon de cambio se
lleva a cabo con una precisién a nivel de pixel. Es importante para co-registrar conjuntos de cambios lo mas
cerca posible antes de ejecutar cualquiera de los métodos de deteccién de cambios.

4. Limpie la vista 2D.

5.A partir de Toolbox abra AutoSync Workstation
6. Crear un nuevo proyecto.

7. Nombre del proyecto /rag_BDA.lap

8. Establecer el flujo de trabajo para Geocorrection.

9.Establecer la Geocorrection a Resample.

Choose Frogpct Optons:
Yéorktlow: @ Gecosterence Edigs Maichng

PlopctFie Mlap) g bdalap - =
Fieade SakCl pIoRc] ouau optoic

Speaksths properes oy ookl moges.

Geccnnechion O Calbmie & Pesamrp

Aazenpi Sani:.

s g chmonyeanct e nome it torcobtinge

Dot d Cutast cirunngdeto/ovpitsf - 2

¢ Delasd Gyl Fle Mame _Dipit

I
|
|

r -

|
4 Garerels Sunmaey R S0 bdo kil @ l
| [Conoel ) [ Haip | |

prr—




17.

10. Deje el resto por defecto.

11. Haga clicen OK.

12. EI IMAGINE AutoSync estacién de trabajo ahora se abre.

13. Desde la ventana de la izquierda, Right-Click on Reference Image.
14. Elija Iraq_gb_bda_timeT.img como el Imagen de referencia
15.Desde la ventana de la izquierda, Right-Click on Input Images

16. Elija /rag_gb_bda_time2.img como la Input Image

Abrir Project Properties B

Ahora vamos a ajustar los parametros para el algoritmo del punto de medicién automatica (APM)

18. Establecer Find Points With con a Default Distribution y Keep All Points

&_uoync o) ropeq@ .

APM Stratedy | Geometric Madel | Projection | Outaut |

Specify the automatic point measurement (APM) algorithm settings.

Input Layerto Lse: || ayer 1 - Reference Layerto

Find Points With: @ Default Distribution () Defined Pattem I
Intended Nurmber of 400 & [V] Keep All Paints i
! t 128 1 128
|
M cow tement | 256 56 |
| s ; |
[¥] sutamatically Remave Blundet Maximum Blunder Remaowval 2 C

[ Resetto Defaults ] \Advanced Settings ]

[ oK H Cancel H Help ]




19. Haga clic OK.

20. Desde el interior de la ventana AutoSync haga clic en la RUN APM Icono ?m

Veré un gran nimero de GCP que se han generado de forma automética el algoritmo de APM. Si
quisiéramos podriamos editar manualmente estos puntos y / o eliminar puntos mayores que un cierto error
RMS.

21.Ahora vamos a ejecutar el proceso de sincronizacién automatica para volver a muestrear la imagen.
22.Haga clic Process > Calibrate/Resample.

Los resultados se mostraran en la ventana de AutoSync.

23. El uso Swipe + alineados

correctamente.
24. Cierre AutoSync

25. No guardar el proyecto.



Tarea 5: Deteccién de cambios con DeltaCue

1. A partir de la raster tab, Change Detection grupo de clic DeltaCue> Modo de asistente.
2.Nombre de archivo de proyecto /rag_bda.dgw
3. Establecer Time 1Image a /rag_gb_bda_timel.img

4. Establecer Time 2 Image a /rag_qgb_bda_time2_output.img. Esta es la imagen que era la salida
de sincronizacién automatica en el gjercicio anterior.

5.Como se trata de imagenes QuickBird, seleccione QuickBird MS para ambos sensores.

Specify IMAGINE DeltaCue project worksg

You may create a new project or use an existinc

© Create a New Project

) Use an Existing Project

Project File Name: (*.dow)
irag_bda.dow =

Time 1 Image File Name: (*img)

irag_gh_bda_timel.img o, gensorTime T,

QuickBird MS «

Time 2 Image File Name: (*im
2 Cimg) Sensor Time 2:

irag_gh_bda_time2_outputimg = QuickBird Mt +

Settings [Program Defaults vl

Next> Finish Record | [ Cancel ] [ Help |

6.Haga clic Next

7. A medida que nuestras imagenes son del mismo tamafio, que no requieren copping

8.Haga clic Next

El siguiente cuadro de didlogo Asistente crea una imagen normalizada Time 2 con estadisticas coincide con la de la imagen de la Time 1. Es
importante que durante este proceso que las nubes no alteran los resultados.

9. Como ni imagen tiene nubes, haga clic Next.

Este asistente ofrece opciones para un nimero de diferentes algoritmos de deteccién de cambios. Diferente
algoritmos para la mejor para diferentes temas.

10. Haga clic Magnitude Difference Algorithm

11. Haga clic Next



Specify IMAGINE DeltaCue change detection methods.
DeltaCue

Change Algarithm

C Green DOif [¥] Magnitude Di
C Soil Diff [7] Single-Band

["1Redness Dif Solar Thrashaldi%): [1Band-Slope [

[[IGreenness D

lueness Diff Higher (%) equal

Change Threshold

Sypmelia Interactive ARG

Ehondy 95 I Threshalds hlane v|

Threshald(®2). resholds
Base Setting: Program Defaults

[ <Back H MNext> | Finish It | cancel | | Help |

12. Podemos seleccionar uno o mas cambios de

Spectral Segmentation

segmentacién espectral es un proceso que se aplica a las imagenes de tiempo 1y 2 de tiempo para clasificar
los pixeles de cambio en clases espectralmente similares. A continuacién, puede filtrar los pixeles cambian en
funcién de su antes o después de clase espectral.

Misregistration

El filtro de registro erréneo intenta filtrar cambio no deseado debido a los errores de registro local del par
de imégenes. Tales faltas de coincidencia de pixeles pueden causar diferencias cambio aparente
simplemente porque el par correcto de pixeles no estaba diferenciado.

13. Habilitar Spectral Segmentation y Misregistration.

También podemos aplicar una gama de diferentes Filtros espaciales. Por ejemplo, podemos filtrar areas
mayores de un cierto tamafio o &reas que son particularmente alargada, tales como carreteras. De todos

modos, eso

14. Vamos a ejecutar la primera deteccién de cambios y sin ningtn tipo de filtrado espacial



Specify IMAGINE DeltaCue change detectian filters.

DeltaCue

Change Filters
[¥] Misregistration
Search Window@
Spatial Filtering
[ Area M o.oonoo = MEE100.00000
[] Major Axis tin o opono : f= 100 noooo : Inite; meters
1 0.00000 ~ MEE 10000000
[T Elangation VI 0.00000 WIS 1000.00000

[[] Compactness "1 0.00000 = MBI 00000

Base Setting: Program Defaults

[ <Back ]| Iext> ] Finigh Fecaord [ Cancel ] | Help ]

15.Haga clic Next.

16. Nombre del archivo de salida /rag_changet.img

DeltaCue
Material Filtering: Remove the selected material type from the change analysis

med [ 1Wegetatio | 100.0

[[INon-vegetati stion/Wa - 30.0

[T'Water/Shadc 500.0
Time 2 [1Vegetatio : 100.0
[[INon-vegetati f 5 5 30.0
[TTWater/Shadc f 500.0

Session Output

Outputimage Name: (*img) [ Use AOIFil

~

irag_changel.it v 3 v &

<Back [ Finish ] [ Record ] [ cancel | [ Help ]

17.Haga clic Finish

18. El proceso tardaré aproximadamente un minuto para correr, una vez que complete los resultados apareceran en la ventana
DeltaCue.



19. Amplie la imagen de la derecha para evaluar las firmas de deteccién de cambio. Usted puede notar una gran cantidad
de ruido y resultados falsos positivos.

Ahora vamos a aplicar algunos filtros espaciales para limpiar el resultado.

20. Haga clic en la Iteratién a icono del mend.

21. Haga clic en la Change Filters Pestafia.



22. Cambiar el nombre de imagen de salida a /rag_change2.img.

El filtro espacial identifica gotas contiguas de cambio detectado mediante la deteccién del contorno de la gota.
Un BLOB contiguo es un conjunto de pixeles que estdn conectados por al menos un vecino en cualquiera de
ocho direcciones. Dos &reas de cambio estadn conectados si comparten al menos un vecino en comun.

Una vez que el proceso de filtro espacial ha detectado el contorno de una zona de cambio contigua, calcula
varias propiedades geométricas basadas en el contorno. Las propiedades geométricas consideradas son:

. Area

. Major axis length
. Minor axis length
. Compactness

. Elongation

Area y mayor / menores longitudes del eje tienen unidades asociadas con ellos. Por ejemplo, si las unidades
son metros, el area es en metros cuadrados y las longitudes son en metros. Compacidad y elongacién son
magnitudes adimensionales.

23. Aplicar los filtros espaciales en la siguiente captura de pantalla.

3

I%) DeltaCue - - . S
Base lteration |2 v Output Image Name: (*img)
irag_change2.img v &
FlUse AOIFil  Input AOTFile Name: (*aoi)
> & I

| Change Algorithm | Change Filters | Materiai Filters |
‘ [¥] Spectral Segmentation [V] Misregistration

‘ Search Window | 3x3 Pixels

Spatial Filtering

7] Area Min: gappppn =] Mex: 9gagg9g oo L
[T Major Axis VI 0.00000 = MSX10000000 | Units)pixels: =
[T MinorAxis M| 0.00000 <l Maxiypooooonp 2 l

V|Elongation Minigpopon =) Max 50000 &l
(7| CompactnesMin: 0.40000 = Max: 1 ppooo 2

[ oK | |Recorditeration| | SaveSetings | [ Close | [ Help |

24. Haga clic OKAY.

25. El proceso se ejecuta de nuevo.



26. Evaluar el resultado final en la vista 2D a la derecha. Los pixeles de colores indican el cambio. Es posible que desee
evaluar el resultado en la ventana de la izquierda mediante el uso de cualquiera de General Controls.




Tarea 6: Inundacién del rio Misisipi Deteccién de cambios

1.En la pestaiia Caja de herramientas de lanzamiento AutoSync de estaciones de trabajo.
2. Crear nuevo proyecto y el nombre del nuevo proyecto miss_flood.lap

3. Elegir Volver a muestrear como el método Geocorrection

Choose Project Options:

- Workflow: © Georeference (0 Edge Matching

Project File: (*lap) miss_flood.lap -

Please select project output options:

Specify the properties of your output images.

Geocorrection: ) Calibrate @ Resamp

Resample Settings. |

Use output directory and file name suffix for calibrate
Default Output c:/trainingdata/outputs/ v B

Default Output File Name _output

Generate Summary B Miss_flood htrml

OK ] | Cancel | [ Help ]

4. Agregar Mississippi_landsat_7993.img como la imagen de entrada
5. Agregar Mississippi_landsat_7989.img como la imagen de referencia

6.Haga clic OK.

7. Haga clic en la Project Properties icono D
8. cambiar el patrén esté establecido en Default Distribution
9. Establecer el nimero previsto de puntos de 400

10.Chequee el Keep All Points opcién.



APM Strategy | Geametric Model | Projectian | Output |

Specify the automatic point measurement (4P algorithm settings.

Input Layerta Use: [Layerj v‘ Feference Layerto

Find Foints With: @ Default Distribution ) Defined Pattern

Intended Mumber of 400 = [ Keep All Foints
128 : 128
256 f 256
“olu 0 1]
[V Autamatically Remowve Blundet Maximum Blunder Bemowal 2

11.Haga clic Okay

<4

12. Haga clic en RUN APM “* icono
13. Haga dlic RUN ! icono para ejecutar el proceso de resampling RUN
correr

14. Una vez que el proceso se ha completado, Cerca AutoSync. No guardar el proyecto.
15. A partir de la raster pestafia, Classification grupo, seleccione Delta Cue> Wizard Mode.
16. Nombre del proyecto miss_flood.dgw

17. Establecer la Tiempo 1Imagen a Mississippi_landsat 1989.img

18. Establecer la Tiempo 2 Imagen a Mississippi_landsat_1993_output img

19. Establecer el tipo de sensor de imégenes a ambos Landsat TM5 MS.

Specify IMAGINE DeltaCue project worksg

DeltaCue You may create a new project or use an existing

@ Create a New Project

") Use an Existing Project

Project File Name: (*.dgw)
miss_flood.dow v &

Time 1 Image File Name: (*img)

mississippi_landsat_1989.img v & EHN-ORTIEE |,

e |Landsat TME ~

Time 2 Image File Name: (img)
TG ~ SensorTime 2.
mississippi_landsat_1993_output v 2 LLandsatTM“ v‘

Settings [Program Defaults v’
INext> | Finish [C_ancei] [ Help ]

20. Haga clic Next.
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21.En la ventana de recorte, haga clic Next otra vez
22.En la ventana de normalizacién clic Next otra vez

23. Para el método de deteccién de cambios, seleccione TC Soil Difference como el algoritmo

Change Algorithm
("] TC Green Dif [
V| TC Soil Diff [
] Redness Diff Color Threshald(%): [

=
s |

65
"1 Greenness D
[ Blueness Diff Higher (%) equal

24. Haga clic Next

25. Asegurar Spectral Segmentation se comprueba en y haga clic Next

26.En la ventana final establezca la Output Image Name como miss_flood_changel.img.
27.Haga clic Finish para ejecutar el proceso.

28. El cambio resultante de imagen se abrira.

HRNEA | +R/Aaa s 08 RArew]  o®
2 Geneeal Cortrols S Bdfow NS [Apoks)

Be=0h ar @&

29. ¢Evaluar la imagen en la ventana de la derecha, la informacién no tiene sentido?

30. Haga clic en la herramienta de iteracién a
31. Haga clic en Change Filters pestafia

32. Establecer el minimum area to 100 y el méximo a un ndmero ilimitado

Spectml

Trensito & (Fogee) 0 - 98 - BE -

Deteccién de cambios



33. Nombre del archivo de salida miss_flood_changeZ2.img

34. Una vez que el proceso ha terminado de imagen, evaluar el resultado.

Before |
o After |
35.Haga clic en After botén Transitiol
36. Use Turn Off Segments icono Ej para eliminar el cambio de la vegetacién

areas. Usted tendré que girar el icono en, cada vez més para eliminar segmentos. Hacer clic Apply cuando esté
terminado.

37. Ahora le resta con una trama tematica, mostrando las areas de cambio de inundacién alrededor del rio Mississippi.



Tarea 7: Deteccion de cambios con el uso de conjuntos de datos de NDVI
En esta tarea vamos a generar dos conjuntos de datos de NDVI de dos fechas diferentes antes de usar la deteccién de cambios
para evaluar los cambios en la salud de |a vegetacién.
1. Abra los siguientes conjuntos de datos
Landsat8_06aug14.img
Landsat8_19apr15.img

Usted debe notar estos conjuntos de datos se ven muy diferentes, ya que han sido recogidos en diferentes

Las fechas y el &rea es densa vegetacion. También se puede notar algunas zonas de fuego con cicatrices.
Ahora vamos a crear un NDVI para cada imagen.

2. A partir de la raster pestafia, haga clic Unsupervised > NDVI
3. Agregar landsat8_06aug14.img como la imagen de entrada
4. Nombre imagen de salida ndvi_06aug14.img

5. Seleccionar Landsat 8 ms desde el sensor lista desplegable
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6.Haga clic Ok para ejecutar el proceso.

7. Ahora gjecuta el mismo proceso utilizando de nuevo landsat8_19apr15.img como la entrada la
imagen y el nombre de la imagen de salida ndvi_19apr15.img.

Ahora debe tener dos imagenes de NDVI. Evaluar las imagenes, se puede detectar diferencias iniciales entre los
dos conjuntos de datos?

La salud de la vegetacion en estas imagenes parece muy diferente, ya que en realidad son. La salud de la
vegetacion puede haber cambiado debido a las diferencias



temporada, la sequia o la agricultura, sin embargo, alin se pueden encontrar areas en las que
la salud de la vegetacién es similar.

Las éreas del mundo del espectaculo vegetacién rojo con reflectancia similares infra-roja durante dos temporadas.
8. En la ficha Raster clic Zonal Change Detection Express > Image Difference.
9. Para el Before Image afiadir ndvi_06aug4.img.

10. Para After Image afiadir ndvi_19apr15.img.

1. Guardar imagen como la diferencia ndvi_difference.img y lo més destacado de cambio de
archivos como ndvi_change.img.
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